FRECON FR SERISI INVERTER PARAMETRELERI

5. 2 Standart Fonksiyon Parametreleri
Tablo 5-1 Standart iglev Parametreleri

Param.

Parametre adi

Ayar araligi

Varsayila
n

attr

Grup FO0O:

Sistem Parametreleri

F00.00

Kullanici ayari
Parola

0 ~ 65535

F00.01

Parametrelerin
gosterimi

0: TUm parametreleri gdster

1: Yalnizca F00.00, F00.01 ve kullanici
tanimli parametreleri gérintile
F17.00 ~ F17.29

2: Yalnizca A0-00, A0-01'i ve fabrika
varsayilani ile olan parametreleri
goruntuleyin

F00.02

Parametre Korumasi

0: Tum parametre programlanabilir

1: Sadece F00.02 ve bu parametre
programlanabilir

F00.03

G / P tipi ekran

0: G tipi (sabit tork yukii)

1: P tipi (degisken tork yUki
ornegdin, fan ve pompa)

F00.04

Fabrika ayarlar ve
parameter baglatma

0: Islem yok

1: Tim parametreleri fabrika ayarlarina
doénduriin (motor parametreleri haric)

2: Ariza kaydini sil

3: Yedekleme akimi kullanici parametreleri

4: Kullanici yedekleme parametrelerini geri
yikleyin

5: Fabrika ayarlarina geri déniin (motor
parametresini ekleyin)

6: Gug tiketimi sifir temizleme (U00.35)

F00.05

Parametrelerin
Kopyasi (Bir yikleme
ve indirme moduline
ihtiyaciniz var)

0: Islem yok

1: Yikleme parametresi

2: indirme parametresi (motor
parametreleri haric)

3: Indirme parametresi (motor
parametreleri dahil)

F00.06

Parametre
dizenleme modu

0: Tus takimi ile diizenlenebilir ve
RS485

1: Tus takimi ile diizenlenebilir

2: RS485 ile dizenlenebilir

F00.08

Motor 1 kontrol modu

0: Gerilim / Frekans (V/ F)
kontrol

1: Sensorsiiz vektér kontroli 1

2: Sensorsiiz vektor kontroll 2

F00.09

DI7 / HI giris modu

0: Dijital girig terminali 7

1: Pulse girigi

F00.10

Al1\ AI2\ AI3 giris
modu

Birler basamagi: Al1
0: Analog giris
1: Dijital girig

Onlar basama §i : Al2
(Al1 ile aynr)

Yuzler basamagi: Al3
(Al ile ayni)

000

F00.11

Y2 / HO giris modu

0: Dijital Output terminali 2

1: Pulse cikisi

F00.12

PWM optimizasyonu

Birler basamagi: PWM modiilasyon modu
0: Sabit tastyici
1: Rastgele tasiyici
2: Sabit tasiyicinin deger kaybi
3: Rastgele tasiyicinin deger kaybi

Onlar basama g1 : PWM modulasyon
modu
0: Yedi b6lim modu
1: Bes bolim modu
2: Bes bolim ve
yedi pargall otomatik
degistir

000




Yuzler basamagi: asirt modilasyon ayari

0: Etkin degil
1: Etkin
model
F00.13 Taslyici frekansi 0.700 ~ 16.000kHz tanimlanmi
)
F00.14 glskt“tlfs'y'c' 0.700 ~ 16.000kHz 8.000kHz
F00.15 'g'ltkltﬁ‘f'y'c' 0.700 ~ 16.000kHz 2.000kHz
F00.16 Cikis gerilimi 50~15%0.0 % 100.0
0: Etkin degil
1: Etkin
£00.17 AVR 2: AVR, I?C ise Etkin degil 1
bus voltaji> anma
DC bara voltaji ve DC bara voltaji DC bara
anma voltaji ise Etkin olacaktir.
F00.18 | Fan kontroli O: Agihista galistinn 1
1: Fan galigirken galisma
F00.19 Fabrika sifresi 0 ~ 65535 0
) model
F00.20 Invertér anma glicu 0.2 ~ 1000 .0kwW tanimlanmi
$
) model
F00.21 Invertdér anma gerilimi 60 ~ 660V tanimlanmi
)
. model
F00.22 Invertér anma akimi 0,1 ~ 1500,0A tanimlanmi
$
model
F00.23 Yazilim versiyonu 0,00 ~ 655,35 tanimlanmi
)
F00.24 Bayi sifresi 0 ~ 65535 0
Calisma suresi _ . .
F00.25 ayarlama 0 ~ 65535h (0: Inval i, d) Oh
FO 1 Grubu : Frekans Komutanhgi
0: Ana frekans kaynagi
1: Yardimci frekans kaynagi
2: Master + Yardimci
Frekans kaynagi 3: Master - Yardimci
FELY secim 4: MAX {Master, Yardimci} 0
5: MIN {Master, Yardimci}
6: All (Master + Yardimci )
7: Al2 (Master + Yardimci )
0: Ana dijital ayar (F01.02)
1: tus takimi potansiyometre
2: Al1 analog girigi
3: Haberlesme
Ana frekans 4: Cok referans
FOLeA Komut Kaynagdi 5: PLC L
6: Proses PID cikig!
7: X7 / HI pulse girisi
8: AI2
9:AI3
Fo.oz | Master Frekansin 0,00 ~ Fmax 5 0,00Hz
Dijital Ayari
0: Yardimci dijital ayar (F01.04)
1: tus takimi potansiyometre
2: Al1 analog girisi
3: Haberlesme
Yardimci Frekans 4: Cok referans
HEI Komut Kaynagi 5: PLC 0
6: Proses PID cikig!
7: X7 / HI pulse girisi
8: Analog giris Al2
9: Analog giris Al3
F01.04 g‘;;‘f,:mc' frekans Dijital | 6 50 ~ Fmax 5 0,00Hz
F01.05 Yardjmc| frekans 0: Maksimum frek?nsa gore 0
araligi 1: Ana frekansa gore
FO1.06 | Lorqme katsayss % 0.0 ~ % 150.0 % 100.0
F01.07 Jog frekansi 0,00 ~ Fmax 5.00Hz
F01.08 Maksimum frekans 20.00 ~ 600.00Hz 50.00Hz




Fdown ~ Fmax
F01.09 Frekans Ust limit Alt sinir frekansi ~ maksimum 50.00Hz
Sikhk
F01.10 Frekans Alt limit 0.00 ~ Fup 0.00Hz
Komut frekansi alt limit [ O: Alt sinir frekansinda galistir
FOL11 frekansindan disuk 1: 0 Hz'de galistirma, F01.12 ile ayarlanan 0
' oldugunda yapilan zaman gecikmesinden sonra aktif hale
islem gelir.
For1z | Altlimit frekans 0.0 ~ 6000.0 60.0s
calisma suresi
Bu frekansta b u
F01.13 kadar,frekans telafisini 0,00 ~ 600.00Hz 50.00Hz
baslamak
Fo1.14 | 0Hz baginafrekans 0,00 ~ 50.00Hz 0.00Hz
telafisi
F02 Grubu: Baglat / Durdur Kontrolii
0: Tus takimi kontroli (LED kapali)
1: Terminal kontrolu (LED agik)
F02.00 | Calistir komutu 2: Haberlesme kontrolu (LED 0
yanip soner)
- 0: lleri
F02.01 Kosu yonu 1. Geri 0
) . 0: Geri Etkin
F02.02 Geri gegirmez eylem 1- Geri Etkin degl 0
lleri ve Ger yaparken _
F02.03 aradaki 8lii zamani 0.0 ~ 6000.0 0.0s
Birler basamagi: Baglat Modu
0: Dogrudan bagla
1: Donme hizi parga ve
tekrar baslat
Onlar basamagi: kisa devre algilama
fonksiyonu
0: Topraklanmamis kisa devre
bulma
1: Topraklama kisa devre
ilk baglamadan 6nce algilama
2: Topraklama kisa devre
F02.04 Baslangig modu Her baslamadan 6nce algilama 00000
Yuzler basamagi : Hiz izleme
0: Sifir hizdan takip
1: Maksimum frekanstan takip edin
Binler basamagi: Jog islevi 6ncelige
sahipse se¢in
0: Devre digi
1: Etkin
Binler basama g1 hakkinda : Izleme yénii
0: Durdugunda son yén
1: Olumlu yén
2: Olumsuz y6n
F02.05 Baslangi¢ frekansi 0.00 ~ 10.00Hz 0.00Hz
Fo2.06 | Bastange frekansi 0.0 ~ 100.0 0.0s
tutma siresi
F02.07 2‘2?::”9'9 de fren % 0.0 ~ % 150.0 % 0.0
Fo2.08 | Baslangicta DC 0.0 ~ 100.0 0.0s
frenleme siresi
F02.09 Hizl arama akimi % 0.0 ~ % 180.0 13%0,0
Fo2.10 | Spedarama 0,0 ~ 10,0 1.0s
yavaglama zamani
F02.11 Hizli arama katsayisi 0,01 ~ 5,00 0.30
F02.12 Durdurma modu O: Durdurm.al_< I¢In rampa 0
1: Durmak i¢in sahil
Fo2.13 | DC frenlemenin 0,01 ~ 50,00Hz 2.00Hz
baslangig frekansi
Fo2.14 | DC frenleme akimini % 0.0 ~ % 150.0 % 0.0
durdur
Fo2.15 | DCfrenlemenindurma 6 30 0.0s
suresi
Fo2.16 | DC frenzamanini 0.0 ~ 30.0 0.0s
durdur
0: Etkin degil
. . 1: Etkin
F02.17 Dinamik fren 2 Cahsirken Etkin 0
3: Yavaglamada etkin
Dinamik frenlemenin
F02.18 gerilimi 480 ~ 800V 700V




F02.19 Fren kullanim orani 5.0 ~ % 100.0 % 100.0 X
F02.20 OHz gikis segimi 0: Ger!l!m gtkigt yok 0 X
1: Gerilim cikisl
Tekrar agmanin 0: Gegersiz
R otomatik baglatiimasi 1: Gegerli 0 4
Otomatik baglatma ve
F02.22 tekrar agma arasinda 0.0 ~10.0s 0.5s A
bekleme siresi
FO03 Grubu: Hizlanma / Yavaglama Parametreleri
F03.00 Hizlanma zamani 1 0.0 ~ 6000.0 15.0s A
F03.01 Yavaglama zamani 1 0.0 ~ 6000.0 15.0s A
F03.02 Hizlanma zamani 2 0.0 ~ 6000.0 15.0s A
F03.03 Yavaglama zamani 2 0.0 ~ 6000.0 15.0s A
F03.04 Hizlanma zamani 3 0.0 ~ 6000.0 15.0s A
F03.05 Yavaslama zamani 3 0.0 ~ 6000.0 15.0s A
F03.06 Hizlanma zamani 4 0.0 ~ 6000.0 15.0s A
F03.07 Yavaglama zamani 4 0.0 ~ 6000.0 15.0s A
F03.08 Hizlanma zamani 0.0 ~ 6000.0 15.0s A
F03.09 Jog yavaglama zamani | 0.0 ~ 6000.0 15.0s A
F03.10 le!a_nma / Yavaslama 0: Dogrusal Hizlanma / Yavaglama 0 N
) egrisi 1: S egrisi Hizlanma / Yavaslama
S egrisinin
F03.11 ivmelenmesinin ilk 0.0 ~ 6000.0 0.0s X
segment zamani
Hizlanma ve 0:0,1
F03.12 avaglama zaman . 0 X
birim 1:001
Frekans gecis
noktasihizlanma
F03.13 zamani arasinda 1ve 0,00 ~ Fmax 0.00Hz X
hizlanma zamani 2
Frekans gecis
F03.14 noktasiarasinda yavasl 0,00 ~ Fmax 0.00Hz X
ama zamani 1 ve
yavaslama zamani 2
S egrisinin
F03.15 ivmelenmenin bitis 0.0 ~ 6000.0 0.0s X
zamani
S egrisindeki
F03.16 yavaglamanin ilk 0.0 ~ 6000.0 0.0s X
segment zamani
Fo3.17 | Sedrisininyavaslama |, _ 554 0.0s X
bitis segment zamani
Grup F04 Dijital Girisg
F04.00 DI1 terminalinin islevi 0 0: islev yok 1 X
F04.01 | DI2 terminalinin iglevi__| O 1: ileri Kosu (FWD (ILERI)) 2 X
F04.02 | DI3 terminalinin islevi 0 2: Geri Kosu (REV (GERI)) 7 X
F04.03 | DI4 terminalinin islevi 0 3: Ug telli kontrol 13 X
F04.04_| DI5 terminalinin iglevi | O 4:JOG lleri. 0 X
F04.05_| DI6 terminalinin iglevi | 0 2> JOG Geri 0 X
F04.06 | DI7 terminalinin ilevi | 0 & Durmak icin sahi 0 X
- — = 0 7: Hata sifirlama (RESET)
F04.07 Al1 terminalinin iglevi 0 8: Askiya alinmis kosu 0 X
F04.08 Al2 terminalinin iglevi 0 9: Harici hata girisi 0 X
10: Terminal YUKARI
11: Terminal ASAGI
12: YUKARI / ASAGI ( A/ v dahil)
anahtar) ayar temizle
13: Cok kademeli frekans terminali 1
14: Cok kademeli frekans terminali 2
15: Cok kademeli frekans terminali 3
16: Cok kademeli frekans terminali 4
17: Hizlanma / Yavaglama zamani
determinanti 1
F04.09 Terminal Al3'ln iglevi 18: Hizlanma / Yavaglama zamani 0 X

determinanti 1

19: Accel / Decel Etkin degil (rampa
durdurma dahil degildir)

20: Yardimci hiza geg

ayar

21: PLC durumu sifirlandi

22: Basit PLC duraklatildi

23: Basit PLC duraklatild

24: PID ayar yonu

25: PID entegrasyonu duraklatildi
26: PID parametre anahtari




27: Donus frekansi duraklamasi (akimi
cikist Siklk)

28: Donus frekansini sifilama (merkezi
frekansi ¢ikar)

29: Calistir komutu

tus takimi kontro |

30: Calistir komutu

terminal kontrolli

31: Galistir komutu konumuna gegti
Haberlesme kontroli

32: Sayi girigi

33: Sayimi temizle

34: Uzunluk sayisi

35: Uzunluk temizle

36: DC fren girisi komutu

durdurmak

37: Hiz / tork kontrol anahtari

38: Geri Yok

39: lleri yok

Dijital giriglerin

F04.10 - - 0.000 ~ 1.000s 0.010s
filtreleme suresi
DI1 gegerliliginden
F04.11 onceki gecikme 0.0 ~ 300.0s 0.0s
zamani
DI2 gegerliliginden
F04.12 onceki gecikme 0.0 ~ 300.0s 0.0s
zamani
DI5. D4, DI3. DI2. DI1
; ~ 0: Pozitif mantik (Terminaller 24V'da OV /
F04.13 Tg;'iz}r}arif'alﬁf mZ':tlk offta acik) 00000
P 9 1: Negatif Mantik (Terminaller 24V'da
0V'da / agik)
. AlI3, Al2, Al1, DI7, DI6
Foaga | TermnalDIo = A3 176 Glumiy mantik 00000
pozllit / negatil mant 1: Olumsuz Mantik
FWD _(iLERi) /| REV 0: Iki telli mod 1
F04.15 (GERI) terminali 1: Iki tellimod 2 0
kontrol modu 2: Ug telli mod 1
3: Ug telli mod 2
Birler basamagi: durdugunda
hareket
0: Temizle
1: Holding
Onlar basama g1 : gui¢ kaybi
Uzerine eylem
0: Temizle
1: Holding
Terminal YUKARI / ASAGI Yuzle_r basamagi: integral
fonksiyon
F04.16 | frekans ayari 0000 1

kontrol

0: integral islev yok

1: Integral islevi Etkin

Binler basamagi : Negatif frekansa
dlsurilebiliyorsa seg

0: Devre digi birak

1: Etkinlestir

Binler basama g1 On : UP / DOWN
temizlemek i¢in Jog eylem

0: Acik Degil

1: Temizle




Terminal YUKARI / ASAGI

1.00Hz/
F04.17 | frekans deg@isim adimi 0,00 ~ 50,00Hz 0,00: Etkin degil
200 ms
boyut
0 : Seviye etkili
. . N 1: Kenar tetikleyici + Seviye
Fos.1g | t€rminal gl agldiginda 1 i i acikken) 0
eylem segimi
2: Kenar tetikleyici + Seviye
etkili (Her baglangig)
Fo4. 19 | DIt gecersiz olmadan 0.0 ~ 300.0s 0.0s
onceki gecikme suresi
Fo4. 20 | DI gegersiz olmadan 0.0 ~ 300.0s 0.0s
onceki gecikme suresi
Grup FO05 Dijital Cikis
F05.00 | Y1 ¢ikis fonksiyonu 0 0: Cikt yok 1
F05.01 | Y2 cikis islevi 0 1: Suricu calisiyor 3
F05.02 | Réle 1 gikis fonksiyonu 0 2: Hata gikisl 2
03 : Frekans seviyesi tespiti FDT1
cikisi
0 4: Frekans seviyesi tespiti FDT2
cikisi
0 5: 0 Hz galisirken 1 siiriicl
(durmada gikti yok)
0 6: 0 Hz galisan 2 suriicl (durma
cikisi)
0 7: Ust sinir frekansi elde edildi
0 8: Alt sinir frekansina erisildi
0 9: Elde edilen frekans
10: Inverter calismaya hazir
11: Sirtcl (motor) asir yuk alarmi
12: invertdr asiri 1Isinma uyarisi
F05.03 | Role 2 ¢ikis fonksiyonu 13: Mevcut galisma suresi 11

14: Birikmeli acilis zamani
elde

15: Ardisik calisma suresi
elde

16: PLC donglsi tamamlandi

17: Elde edilen say! degerini
ayarlayin

18: Belirlenen sayim degerine
ulasildi

19: Ulasilan Uzunluk
20: Yuk alarmi altinda
21: Fren ¢ikigi

22:DI1




23:DI2

24: Ayarlanan frekans araligina
ulastiginda (FDT1)

F05.04 | Y1 cikis gecikme siresi 0.0 ~ 6000.0s 0.0s
F05.05 | Y2 cikis gecikme siresi 0.0 ~ 6000.0s 0.0s
F05.06 | R1 cikis gecikme suresi 0.0 ~ 6000.0s 0.0s
F05.07 | R2 ¢ikis gecikme suresi 0.0 ~ 6000.0s 0.0s
Birler basamagi: Y1
0: Olumlu mantik
1: Olumsuz mantik
Onlar basama §i : Y2 (Birler
F05.08 Digital ¢ikislarin izin basamag ile ayni) 0000
durumlari
Yuzler basamagi: Role 1 ¢ikisl
(Birler basamagi ile ayni)
Binler basamagi: Role 2 gikisi
(Birler basamagi ile ayni)
Algilama genisligi
F05.09 0.00 ~ 20.00 Hz 5.00Hz
ulasilan frekans
F05.10 FDT1 Ust sinir 0,00 ~ Fmax 30.00Hz
F05.11 | FDT1 alt sinir 0,00 ~ Fmax 30.00Hz
F05.12 | FDT2 st sinir 0,00 ~ Fmax 30.00Hz
F05.13 | FDT2 alt sinir 0,00 ~ Fmax 30.00Hz
Ardisik kosu
F05.14 0.0 ~ 6000.0Min 0.0: Etkin degil 0.0Min
zaman
Birikimli agilig
F05.15 0 ~ 65535h 0: Etkin degil Oh
zaman ayarl
Birikmeli kogu
F05.16 0 ~ 65535h 0: Etkin degil Oh
zaman ayarl
0: Etkin degil
F05.17 | Fren kontrol secimi 0
1: Etkin
F05.18 | Fren acilis frekansi Kapali frekans ~ 30.00Hz 2.50Hz
F05.19 | Fren acilig akimi 0.0 ~% 200,0 % 0.0
F05.20 | Fren agik bekleme siresi 0,00 ~ 10.00s 0.00s
F05.21 | Agcik galisma suresi fren 0,00 ~ 10.00s 0.50s
F05.22 | Fren kapali frekansi 0.00Hz ~ agilmis frekans 2.00Hz
F05.23 | Fren yakin bekleme suresi | 0,00 ~ 10.00s 0.00s
F05.24 | Fren yakin galisma suresi 0,00 ~ 10.00s 0.50s
Grup F06 Analog ve Pulse Girigi
F06.00 | Minimum egri girigi 0.0% ~ gekim noktasi girisi1 1.0%




All

egri Al1

ilgili degeri ayarla

F06.01 | minimum girig -100.0 ~% 100.0 % 0.0
egdri Al1
Cekim noktasi girisi Al1 egrisinin minimum girisi Al Al1

F06.02 egrisinin bukulme noktasi 2'nin % 100, 0
Al1 egrisinin 1'i girisi
ilgili degeri ayarla

F06.03 | ¢ekim girisi -100.0 ~% 100.0 % 100, 0
Al1 egrisinin 1 noktasi
Gekim noktas! girisi Al1 egrisinin garpma noktasi 1'in

F06.04 girisi ~ Al1 egrisinin maksimum % 100, 0
Al1 egrisinin 2'si girigi
ilgili degeri ayarla

F06.05 | ¢ekim girisi -100.0 ~% 100.0 % 100, 0
Al1 egrisinin 2 noktasi

F06.06 :Alalksimum edri girisi ilg“;lriiig/lzﬂllgwggoktay 2'nin girigi % 100.0
ilgili degeri ayarla

F06.07 | maksimum girisine -100.0 ~% 100.0 % 100.0
egdri Al1

F06.08 Minimum egri girisi % 0.0 Al AI2 egrisinin carpma 1 o%
Al2 noktasi1'in girisi
ligili degeri ayarla

F06.09 | minimum giris -100.0 ~% 100.0 % 0.0
egri Al2
Cekim noktasi girisi Al1 egrisinin minimum girisi Al Al2

F06.10 egrisinin blkulme noktasi 2'nin % 100, 0
Al2 egrisinin 1'i girisi
ilgili degeri ayarla

F06.11 | ¢ekim girisi -100.0 ~% 100.0 % 100, 0
Al2 egrisinin 1 noktasi

F06.12 Gekim noktas girisi Egri noktast AI2 egrisinin 1 girisi ~ | .00 o
AI2 egrisinin 2 Egri Al2 egrisinin maksimum girigi
iigili degeri ayarla

F06.13 | ¢ekim girisi -100.0 ~% 100.0 % 100, 0
Al2 egrisinin 2 noktasi
Maksimum egri girigi e \ o

F06.14 - Eigzrlig/lzullrgggoktasl A'nin girigi % 100.0
ilgili degeri ayarla

F06.15 | maksimum girisine -100.0 ~% 100.0 % 100.0

egri Al2




Minimum egri girigi

0.0% ~ ¢ekim noktasi girisi1

F06.16 % 0.0
Al3 egri AI3
ilgili degeri ayarla

F06.17 | minimum girig -100.0 ~% 100.0 -10% 0.0
egri Al3
Cekim noktasi girisi Al1 egrisinin minimum girisi Al Al3

F06.18 egrisinin bukulme noktasi 2'nin % 25.0
Al3 egrisinin 1'i girisi
ilgili degeri ayarla

F06.19 | cekim girisi -100.0 ~% 100.0 -50 % 0
AI3 egrisinin 1 noktasi
Cekim noktasi girisi < L R

F06.20 E%;r! nokta§|.A.I3. egrlsm.ln 1 g|r|.§|. ) % 75.0
A3 egrisinin 2 Egri A3 egrisinin maksimum girigi
ligili degeri ayarla

F06.21 | cekim girisi -100.0 ~% 100.0 25 .0%
AlI3 egrisinin 2 noktasi
Maksimum egri girisi - L -

F06.22 Egri carpma noktasi A egrisi Al3 % 100.0
Al3 100.0%
ligili degeri ayarla

F06.23 | maksimum girisine -100.0 ~% 100.0 % 100.0
edri Al3
Minimum egri girisi ~ ; o

F06.24 0.0 Maksmum elg.rlltus takimi 0% 5
tus takimi potansiyometre potansiyometresi girisi
iigili degeri ayarla

Fo6.25 | MnMMum gIrs -100.0 ~% 100.0 %0.0
egri tus takimi
potansiyometre
Maksimum egri girisi Minimum egri tus takimi

A otansiyometresi girisi ~ 100.0 %99.9
tus takimi potansiyometre p Y gmns ’
ilgili degeri ayarla

Fog.27 | Maksimum girisine -100.0 ~% 100.0 % 100.0
egri tus takimi
potansiyometre

Fos.2g | Al terminalifiltreleme 0.000 ~ 10.000s 0.100s
suresi

Fos.29 | A2 terminalifiltreleme 0.000 ~ 10.000s 0.100s
suresi

Fos.30 | A3 terminalifiltreleme 0.000 ~ 10.000s 0.100s
suresi

Fog.31 | 1§ takimipotansiyometre | n, 14 600 0.100s
filtreleme suresi

F06.32 | Minimum egri girisi 0,00 kiHz HI Maksimum egri HI 0.00kHz

girisi




Minimum egri girigine

F06.33 | karsilik gelen ayar degeri -100.0 ~% 100.0 % 0.0
HI
F06.34 :ilri(;grisinin maksimum mnimum egri girisi ~ 100,00kHz 50.00kHz
HI maksimum egri girisine
F06.35 | karsilik gelen degeri -100.0 ~% 100.0 % 100.0
ayarlayin
F06.36 :'j ::;mi”a' filreleme 0.000 ~ 10.000s 0.100s
Grup F07 Analog ve Pulse Cikisi
F07.00 | AO1 ¢ikis fonksiyonu 0 0: Cikis yok 1
F07.01 | AO2 gikis fonksiyonu 0 1: Gikis frekansi 2
0 2: Komut sikhgi
0 3: Cikig akimi
0 4: Cikis voltaji
0 5: Cikis gucl
0 6: Veriyolu voltaji
07:+10V
Y2/ HO gikig fonksiyonu 0 8: tus takimi potansiyometresi
P eE (HO olarak 09: All 3
kullanildiginda)
10: AI2
11: AI3
12: MERHABA
13: Cikis torku
14: Ao Haberlegsme 1
15: Ao Haberlesme 2 verdi
F07.03 | AOL1 ofseti -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F07.04 | AO1 kazanci -2,000 ~ 2.000 1.000
F07.05 | AO1 filtreleme suresi 0.000 ~ 10.000s 0.000s
F07.06 | AO2 ofseti -100.0 ~% 100.0 0.00%
F07.07 | AO2 kazanci -2,000 ~ 2.000 1.000
F07.08 | AO2 filtreleme suresi 0.000 ~ 10.000s 0.000s
HO maksimum ¢ikis
F07.09 0.01 ~ 100.00kHz 50.00kHz
nabiz frekansi
F07.10 | HO cikis filtreleme siresi 0.000 ~ 10.000s 0.010s
Grup FO8 Motor 1'in Parametreleri
0 : Ug fazli asenkron motorlar
F08.00 | Motor 1 tipi segimi 1 Aynimis 0

2 : Tek fazli asenkron
motorlar (Kapasiteyi kaldirin )




3: Tek fazli asenkron
motorlar (Kapasite kaldirmaya
gerek yok )

model
F08.01 | Motorun giict 1 0.1 ~ 1000.0kW
tanimlanmis
model
F08.02 | Motorun anma gerilimi 1 60 ° 660V
tanimlanmis
model
F08.03 | Motorun anma akimi 1 0.1 ~ 1500.0A
tanimlanmis
Anma frekansi model
F08.04 20.00 ~ Fmax
motor 1 tanimlanmis
model
F08.05 | Motorun anma hizi 1 1 ~ 30000
tanimlanmig
Stator direnci R1 of model
F08.08 0.001 ~ 65.535Q
asenkron motor 1 tanimlanmis
Rotor direnci R2 model
F08.09 0.001 ~ 65.535Q
asenkron motor 1 tanimlanmig
Kagak endiiktansi 11 model
F08.10 0.01 ~ 655.35mH
asenkron motorun 1 tanimlanmig
Karsilikli endiktans L2 model
F08.11 0.1 ~ 6553.5mH
asenkron motor 1 tanimlanmis
Yiikstz akim model
F08.12 0.1 ~ 1500.0A
asenkron motor 1 tanimlanmig
Alan zayiflama katsayisi 1
F08.13 0.0 ~ 100.0 % 87
asenkron motorun 1
Alan zayiflama katsayisi 2
F08.14 0.0 ~100.0 % 75
asenkron motorun 1
Alan zayiflama katsayisi 3
F08.15 0.0 ~ 100.0 % 70
asenkron motorun 1
F08.21 | Motorlu 'In kutup sayisi 0 ~ 1000 4
0: Otomatik ayarlama yok
. 1: Motorun statik otomatik
Motorun otomatik
F08.30 ayarlanmasi 0
ayarlamasi 1
2: motorun dénmeli otomatik
ayarlanmasi
Grup F09 V / f Motor 1'in Kontrol Parametreleri
0 0: Dogrusal V / F
0 1: Cok asamal V / F
F09.00 | V/fegrisi ayar 02:1.2.GugV/F 0

03:14ndgucV/F

04:16ndgucV/F




05:1,8ndgucV/F

06:2,0nd V/F glcu

07:V/Ftam ayriima

0 8: V/F yarim ayirma

09: 1.2 guig ters egrisi V/ F

10: 1.4 gl ters egrisi V / F

11:1.6 glg ters egrisi V/ F

12 : 1.8 glg ters egrisi V/ F

13:2.0 gug ters egrisi V/ F

% 0,1 -% 30,0% 0,0 (sabit tork

0,
F09.01 | Tork artigi artis!) % 0.0
F09.02 | Tork artisi kesme frekansi 0,00 ~ Fmax 50.00Hz
F09.03 Cok noktali V / F frekansi 0,00 ~ F09.05 0.00Hz
1(F1)
Cok noktali V / F voltaji 1
F09.04 0.0 ~100.0 5.0%
(V1)
F09.05 Cok noktal V / F frekansi F09.03 ~ F09.05 5 00Hz
2 (F2)
Cok noktal V / F voltaji 2
F09.06 0.0 ~100.0 14 .0%
(vV2),
Fog.07 | SOk noktal V/Ffrekansi | tog o5 Fog 09 25 .00Hz
3 (F3)
Cok noktal V / F voltaji 3
F09.08 0.0 ~100.0 5% 0.0
(V3)
F09.09 gc():;go'(ta“ V/F frekans F09.07 ~ anma motor frekansi 50.00Hz
Cok noktali V / F voltaji 4
F09.10 0,0 ~ 100,0 Ue =% 100,0 % 100.0
(v4)
Fog.11 | V/F kaymatazminat 0.0 ~ 300,0% 8% 0.0
kazang
Stator voltagedrop
F09.12 0.0 ~% 200,0 % 100.0
tazminat kazanci
F09.13 | Uyarma artirma kazanci 0.0 ~% 200,0 % 100.0
F09.14 | Salinim Bastirma 0.0 ~ 300,0% % 100.0
0: Dijital ayar (F09.16)
1: tus takimi potansiyometre
2: Al
V / F igin voltaj kaynagi
F09.15 3: Cok referans 0

ayirma

4: Nabiz ayari (D17 / HI)

5: PID

6:AI2




7:AI3
F09.16 V/ F ayirma igin voltaj Anma motor voltajina 0 V % 0.0
dijital ayar
0.0 ~ 6000.0s
V / F voltaj yiikselme - e
P Igin zamani gdsterir
F09.17 | SUres! 0.1s
0 V'dan anmaya yukselen voltaj
ayirma
Motor gerilimi
1Q filtre surresini VVF
F09.18 | modunda 0,5HZ'in altina F09.19 ~ 3000ms 500 ms
ayarlayin
VQ modunda IQ filtre
F09.19 suresini 2Hz'in Gzerine 1ms ~ F09.18 100 ms
ayarlayin.
i leri galistinldiginda o - o
F09.20 tork REV (geri) isyonu %0.0~50 %0.0
Geri ¢alistinidiginda o - o
e tork REV (geri) ision %0.0~50 % 1.0
Motor 1 F10 Vektdr Kontrol Parametreleri
0: hiz kontroll
F10.00 Hiz / tork kontrolu 0
1: tork kontrolu
ASR dustik hiz
F10.01 0,0 ~ 100,0 150,0
oransal kazang Kpl
ASR dusik hiz
F10.02 0.001~30,000s 0.100s
entegrasyon zamani Ti1
ASR degistirme
F10.03 0,00 ~ F10,06 5.00Hz
frekans 1
ASR yiuksek hizli
F10.04 1~ 100.0 10,0
oransal kazang Kp2
ASR yiuksek hizli
F10.05 0.001~30,000s 0500s
entegrasyon zamani Ti2
ASR degistirme
F10.06 F10.03 ~ Fmax 10.00Hz
frekans 2
F1007 | ASRgiris filtreleme 0.0 ~ 500.0ms 3,0ms
suresi
Flo.08 | ASR cikisfiltreleme 0.0 ~ 500.0ms 0.0ms
suresi
F10.09 Vektor kontrol kayma % 50 ~ 200 100%
kazanci
Dijital tork ayari
F10.10 hiz kontrol modunda Ust 80.0 ~ % 200.0 165.0%
sinir
Uyarma ayari
F10.11 0,00 ~ 10,00 0.50

oransal kazang Kpl




Uyarma ayari
F10.12 0.0 ~ 3000.0ms 10.0ms
ayrilmaz kazang Ti1

Tork ayar
F10.13 0,00 ~ 10,00 0.50
oransal kazang Kp2

Tork ayari integral

R kazanci Ti2

0.0 ~ 3000.0ms 10.0ms

Uyarma kazang

R katsayisi

50.0 ile% 200 100%

0: F10.17 ile ayarlanir

1: Tus takimi potansiyometresi

2:A1

F10.16 Tork kontroll alt|nda 3 A2 0
tork ayar kaynagi

4: A3

5: Nabiz ayan (DI7 / HI)

6 : Haberlesme ayari

F10.17 Dijital tork ayari -200.0 ~ 9% 200.0 % 50.0

F10.18 | 107K kontroltialtinda 0,00 ~ Fmax 50.00Hz
ileri hiz sinirl degeri

F10.19 | 'Ok Kontrolaitinda 0,00 ~ Fmax 50.00Hz
geri hizi sinirli degeri

Tork hizlanma zamanini

F10.20 0.0 ~ 6000.0 0.0s
ayarlayin

F1021 | 'Orkyavaslama 0.0 ~ 6000.0 0.0s
sliresini ayarlayin
Statik surtiinme torku

F10.22 % 0.0 ~ % 100.0 % 5.00

tazminat

Fl0.23 | Statk strtinme 0,00 ~ 20,00Hz 1.00 Hz
frekansi araligi

Sirguli strtinme tork
F10.24 % 0.0 ~ % 100.0 % 1.0
tazminat

Doner atalet
F10.25 % 0.0 ~ % 200.0 3%0.0
tazminat katsayisi

0:F10.18 ve F10.19 ile ayarlayin

1 : Tus takimi potansiyometresi

Tork kontroli altinda 2:AIL

F10.26 Maksimum Frekans 0
kaynagi 3:AI2
4:AI3

5: Nabiz ayarn (DI7 / HI)

F11 Grubu Koruma Parametreleri

0 : Akim siniri Etkin degil

F11.00 Akim limit kontrol( 1: Akim limit modu 1 2

2 : Akim limit modu 2




F11.01 AKim siniri 100.0 ~ % 200.0 150,0%
Frekans azaltma suresi
F11.02 (sabit hizda galismadaki | 0.0 ~ 6000.0 5.0s
sinir akimi)
F11.03 | Akimlimitmodu2oran | o 4141000 %3.0
kazanci
F11.04 | Akim limit modu2 0,00 ~ 10,00 s 10.00's
integral suresi
0: Asiri gerilim durmasi Etkin degil
F11.05 Asin G?”“m Durak 1: Asiri gerilim durma modu 1 2
Kontrolt
2: Asin gerilim durmasi modu 2
F11.06 | Asin voltaj durma voltaji | 600 ~ 800V 730V
Asiri Gerilim Durak
F11.07 0.0 ~ 100.0% 50 .0%
Mod 2 Oransal Kazang
Asiri gerilim durma
F11.08 0,00 ~ 50,00Hz 5.00Hz
modu 2 frekans siniri
Birler basamagi: Diistik gerilim
0: Hata bildirildi ve kiyi kesildi
1: Durma moduna gore dur
2: Hata bildirildi ancak g¢alismaya
devam et
3: Ariza koruma Etkin degil
Onlar basamagi: Gug giris fazi
Kayip (Err09)
F11.10 Koruma eylem 1 (Unitenin yeri ile ayni) 03330
Yizler basamagi: Gug ¢ikisi
faz kaybi (Err10)
(Unitenin yeri ile ayni)
Binler basamagi: Motor asir yuki
(Err11) (Birler basamag ile ayni)
Binler basamagi'nda: Inverter asiri yiku
(Errll)
(Birler basamagi ile ayni)
Harici ekipman arizasi  ( Errl3)
0: Hata bildirildi ve kiyi kesildi
1: Durma moduna gore dur
2: Hata bildirildi ancak galismaya
devam et
F11.11 Koruma iglemi 2 00000

Onlar basamagi: EEPROM okuma /
yazma hatasi (Err15)

(Birler basamagi ile ayni)

Yizler basamagi: Haberlesme mesai
hatasi (Err18)

(Birler basamagi ile ayni)




Binler basamagi: PID geri besleme
kaybi (Err19)

(Birler basamagi ile ayni)

Binler basamagi'nda: Sirekli galisma
siiresine ulasildi (Err20) (Birler
basamagi ile ayni)

F11.12

Koruma eylemi 3

Birler basamagi: Modiil sicaklik
algilama baglantisinin kesilmesi  (
Err24)

0: Hata bildirildi ve kiyi kesildi
1: Durma moduna gore dur

2: Hata bildirildi ancak g¢alismaya
devam et

Basamagi: Yiik olma 0 (Err25) (Birler
basamagi ile ayni)

00030

F11.14

frekans secimi icin

hata lizerine kogmaya
devam etmek

0: Giincel ¢alisma frekansi

1: Frekansi ayarla

2: Frekans Ust sinir

3: Frekans alt sinir

4: Yedekleme sikligi Gizerine

anormallik

F11.15

Anormallik tzerine
yedekleme sikligi

0,00 ~ Fmax

0.00Hz

F11.17

Motor asiri yik koruma
suresi

30.0 ~ 300.0

60.0s

F11.18

Asiri alarm

Birler basamagi: algilama segenegi:
0: Her zaman algila

1: Yalnizca sabit hizda algila

Onlar basamagi: kargilastirilmis nesne
0: Motorun anma akimi

1: Surlcunidn anma akimi

Yizler basamagi: Hata bildirildi
0: Hata bildiriimedi

1: Hata bildirildi

Binler basamagi: zaman asiri yik
alarmi ce lerate de edilipediimeyecegini

0: Yavaslama yok

1: Yavaglama

Binler basama gi'nda : asin
yuklemeesigi icin verilen mod

0: F11.19 seti
1: F11.19 * VP
2:F11.19* All

3: F11.19 * AI2

00010




4: F11.19 * AI3

F11.19 Asin yuk alarmi esigi 20.0 ~ 9% 200.0 130.0%
Asin alarm
F11.20 aktif zaman ki 0,1 ~ 60,0 sn 5.0s
esigi asmak
invertér agiri 1Isinma model
F11.21 an esidi 50 ~ asir sicaklik
uyan esigi tanimlanmis
Fi1.22 | YUkkaybinin tespit 5.0 ~ % 100.0 % 20.0
seviyesi
Fi1.23 | YUkkaybinin tespi 0,1 ~ 60,0 sn 5.0
suresi
0: Etkin degil
Eylem segimi
F11.24 1: Yavasglama 0
ani elektrik kesintisi
2: Veriyolu voltaji sabit kontrol
Yavaslama zamani
F11.25 0.0 ~ 6000.0s 5.0s
ani elektrik kesintisi
0: Etkin Degil
F11.26 | Hizli akim siniri 0
1: Etkin
F11.27 Otomatik agma 0~ 20 0
(aniza)sifirlama zamanlari
F11.2g | Otomatikagma 0.1~ 100.0s 1.0s
(hata)sifirlama aralidi
Ariza otomatik sifirlama 0: Hareket etmiyor
F11.29 sirasinda islem yapin 0
s yap 1: Yasasi
F11.30 ant. _K?‘pat veriyolu % 60.0 ~ Geri kazanim voltaji % 80.0
gerilimi
F11.31 | 2" kurtarma voltaji Kapatma gerilimi: 100.0% % 85.0
kapatma
F11.32 | @ kapanma geriimi 0.01 ~ 10.00s 0.10s
algilama sdresi
F11.33 | ani kapanma Kp 0.1 ~% 100.0 40,0%
Fi1.34 | @M gUckapal 0,00 ~ 10,00s (0,00: 0.10s
entegrasyon suresi Ti Entegrasyon gegersiz)
0: Etkin Degil
F11.35 | Motor sicaklik sensori tipi | 1: PT100 0
2: PT1000
0: Etkin Degil
F11.36 | Meveut Motor sicakik 1: AOL 0
sensori kaynagi portu
2: AO2
o 0: Etkin Degil
F11.37 l\/il;)itolz sr:czilkl;:( sensoru 0
gins kanalla 1. AlL




2: AI2

3:AI3
F11.38 Z/Iy?;?; z';ag'i"'g' dyansi 0~ 200 °C 90 °C
F11.39 Z/Iy?;?; z';ag'i"'g' koruma 0~ 200 °C 110°C
F12 Grubu: Gok Referansl ve Basit PLC Fonksiyonu
F12.00 | Referans 0 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.01 | Referans 1 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.02 | Referans 2 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.03 | Referans 3 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.04 | Referans 4 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.05 | Referans 5 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.06 | Referans 6 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.07 | Referans 7 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.08 | Referans 8 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.09 | Referans 9 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.10 | Referans 10 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.11 | Referans 11 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.12 | Referans 12 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.13 | Referans 13 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.14 | Referans 14 -100.0 ~% 100.0 % 0.0
F12.15 | Referans 15 -100.0 ~% 100.0 % 0.0

0: Dijital ayar (F12.00)

1: tus takimi potansiyometre

2: A1
F12.16 | Referans 0 kaynagi 3: Proses PID ¢ikisi 0

4: X7 | HI pulse girisi

5:AI2

6:AI3

Birler basamagi : PLC galisma

modu

0: Tek bir déngliden sonra dur
Basit kosu modu 1: Sonuncuyla kosmaya devam et

F12.17 0000

PLC

tek bir dénguden sonra frekans

2: Dongiileri tekrarla

ve Onlar basama g1 : baslatildi
modu




0: Durdurma (veya hata)
adimindan itibaren ¢alismaya
devam et

1: “Cok adimli frekans 0” ilk
adimindan itibaren c¢alistirin

2: Sekizinci adimdan “gok adimli
frekans 8” den kosun

3: On besinci adimdan "gok
adimli frekans 15"

Yizler basamagi : gii¢ kaybi
hafizasi

0: Hafiza Etkin gl¢
kaybinda degil

1: Glg kaybinda Bellek Etkin

BINLER basamag! : basit PLC
calisma siiresi birimi

0: Ikinci (ler)

1: Dakika (dak)

F12.18 | 0 adiminin galisma suresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.19 | 1. adimin galisma siresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.20 | 2. adimin galisma siresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.21 | 3. adimin galisma slresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.22 | 4. adimin ¢calisma suresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.23 | 5. adimin galisma slresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.24 | 6. adimin galisma slresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.25 | 7. adimin galisma siresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.26 | 8. adimin galisma siresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.27 | 9. adimin galisma siresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.28 | 10. adimin galigma suresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.29 | 11. adimin galigma suresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.30 | 12. adimin galigma suresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.31 | 13. adimin galisma suresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.32 | 14. adimin galigma suresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
F12.33 | 15. adimin galigma suresi 0.0 ~ 6000.0s (h) 0.0s (h)
Basit PLC referansinin
F12.34 | hizlanma / yavagslama 0~3 0
suresi 0
Basit PLC referansinin
F12.35 | hizlanma/ yavaslama 0~3 0
siresi 1
Basit PLC referansinin
F12.36 | hizlanma/ yavaslama 0~3 0
suresi 2
Basit PLC referansinin
F12.37 | hizlanma / yavagslama 0~3 0

siresi 3




Basit PLC referansinin

F12.38 | hizlanma/ yavaslama 0~3 0
suresi 4
Basit PLC referansinin
F12.39 | hizlanma/ yavaslama 0~3 0
siresi 5
Basit PLC referansinin
F12.40 | hizlanma/ yavaslama 0~3 0
siresi 6
Basit PLC referansinin
F12.41 | hizlanma/ yavaslama 0~3 0
siresi 7
Basit PLC referansinin
F12.42 | hizlanma/ yavaslama 0~3 0
siresi 8
Basit PLC referansinin
F12.43 | hizlanma/ yavaglama 0~3 0
siresi 9
Basit PLC referansinin
F12.44 | hizlanma/ yavaglama 0~3 0
suresi 10
Hizlanma / hiz
F12.45 | azaltma timeofBasit PLC 0~3 0
11 referans
Basit PLC referansinin
F12.46 | hizlanma/ yavaslama 0~3 0
suresi 12
Basit PLC referansinin
F12.47 | hizlanma/ yavaglama 0~3 0
suresi 13
Basit PLC referansinin
F12.48 | hizlanma/ yavaglama 0~3 0
suresi 14
Basit PLC referansinin
F12.49 | hizlanma/ yavaglama 0~3 0
suresi 15
Birler basamag : Gug kapaliyken
eylem segimi
0: Gig kapaliyken sifir temizleme
Multi- UP / DOWN islev 1: Kapatildiginda beklet
F12.50 | igin 00
bir ilkeye secimi referans ve Onlar basama §i: negatifine
azaltilabilirse segin
0: Devre digl
1: Etkin
Coklu referansin YUKARI o o . o
F12.51 / ASAGI hizi % 0,0 .0 100,0 (% 0,0 Gegersiz) % 0.0
F13 Grubu Proses PID
0: F13.01 dijital ayar
1: tus takimi potansiyometre
F13.00 | PID ayari 0

2:AI11

3: Haberlesme




4 : Cok Referansl
5: DI7 / HI pulse girisi
6: Al2
7:AI3
F13.01 | PID dijital ayar 0.0 ~% 100.0 % 50.0 A
0:All
1:AI2
2: Haberlesme
3:AIL +AI2
F13.02 | PID geri bildirimi 4 : Al1-Al2 0 X
5:Max {All, AI2}
6: Min{Al1, AI2}
7: DI7 / HI pulse girisi
8:AlI3
F13.03 | "'D avan geri besleme 0.0 ~ 6000. 0 100.0 | a
araligi
0: Ileri eylem
F13.04 | PID eylem yéni 0 X
1: Geri eylem
PID filtreleme siresi
F13.05 0.000 ~ 10.000s 0.000s A
ayar
PID filtreleme siresi
F13.06 0.000 ~ 10.000s 0.000s A
geri bildirim
PID filtreleme siresi
F13.07 0.000 ~ 10.000 0.000s
cikti
F13.08 Oransal kazang Kpl 0,0 ~ 100,0 1.0
F13.09 Entegrasyon zamani Ti1 | 0.01 ~ 10.00 0.10s
F13.10 Diferansiyel zaman Td1 0.000 ~ 10.000 0.000s
F13.11 Oransal kazang Kp2 0,0 ~ 100,0 1.0
F13.12 Entegrasyon zamani Ti2 | 0.01 ~ 10.00 0.10s
F13.13 Diferansiyel zaman Td2 0.000 ~ 10.000 0.000s
0: Anahtar yok, belirleyen
Kp1, Til ve Td1 parametreleri
F13.14 PID parametre anahtari 0
1: Girig kaymasi temelinde otomatik gecis
2: Terminal tarafindan degistirildi
PID parametresi
F13.15 | dedistirme % 0.0 ~ % 100.0 % 20.0
sapma 1




PID parametresi
degistirme

F13.16 % 0.0 ~ % 100.0 % 80.0
sapma 2
F13.17 PID ofset limiti % 0.0 ~ % 100.0 0.0%
Birler basamagi ( Durupdurmayacagi
Cikig limitine ulagtiginda integral galisma
0: integral islemine devam et
F13.18 PID integral 6zelligi 1: Integral iglemini durdur 00
ve Onlar basamagi (integralsepaanma )
0: Gegersiz
1: Gegerli
F13.19 PID diferansiyel siniri % 0.0 ~ % 100.0 % 0.5
F13.20 PID baglangi¢ degeri % 0.0 ~ % 100.0 % 0.0
PID'nin bekleme siresi
F13.21 0.0 ~ 6000.0 0.0s
baslangic degeri
F13.22 PID gikis frekansi (st PID ¢ikis frekansi alt limiti ~ %100.0 (% %
' siniri 100.0 maksimum frekansa karsilik gelir ) 100.0
F13.23 I'Tr'n':i’tf'k@ frekans: alt ~100.0% ~ PID gikis frekansi alt limiti % 0.0
. L . % 0.1 + 100.0
F13.24 tI?usluk delgerLPlD geri % 0.0
esieme kaybl % 0,0: Geri bildirim kaybini yargilamiyor
Dustik PID geri besleme
F13.25 kaybi degeri 0.0 ~ 30.0 1.0s
icinalgilama suresi
Bl rler basama §i: Durdugunda PID iglemi
segimi
0: Dururken iglem yapmayin
1: Durdugunda calistir
ve Onlar basama §i: ¢ikis, ¢cikis frekansi ile
sinirhdir
0: Sinirli degil
1:sinirh
YU zler basama Gl: / asagdi D Ig ital PID
F13.26 | PID islemi secimi verilen UP oo(()) 0

0: Gug kapaliyken sifir temizleme

1: Kapatildiginda beklet

BINLER basama §i : DurdugundaPID geri
besleme kaybi tespiti

0: Durdugunda algilamiyor

1: durdugunda algila

Sonra Binler basama g1 : PID geri besleme
kaybi igin eylem

0: Ariza bildir




1: Durdurmak icin rampa

Verilen PID dijitalinin UP

~0, 0, i 0,
F13.27 / DWON hizi 0.0 ~% 100.0 (% 0.0 gecersiz) % 0.0
f130g | Yiksek deger PID ger %0.1£100.0 10%
besleme kaybi % 0,0: Geri bildirim kaybini yargilamiyor 0.0
PID geri besleme
F13.29 | kaybinin ylksek degeri 0.0 ~ 30.0 1.0s
icinalgilama suresi
0: F13.22
1: F13.22 * VP
2: F13.22 * All
F13.30 PID ust sinir kaynagi 0
3:F13.22 * AlI2
4: F13.22 * HI
5: F13.22 * AI3
0: F13.23
1: F13.23 * VP
2: F13.23 * All
F13.31 PID alt sinir kaynagi 0
3: F13.23 * Al2
4: F13.23 * HI
5: F13.23 * AI3
F14 Grubu: Doniis Frekansi, Sabit Uzunluk, Uyanma ve Sayma
0: Ayara gore
Salincak frekans ayari Sikhk
F14.00 0
kip 1: Maksimum degere gore
Sikhk
F14.01 Salincak frekans genligi % 0.0 ~ % 100.0 % 0.0
F14.02 Atlama frekans genligi % 0.0 ~ % 50.0 % 0.0
Fla.03 | SWing frekansinin 0.0 ~ 6000.0 5.0
yukselen zamani
Fla.04 | Salmim frekansinin 0.0 ~ 6000.0 5.0
disme suresi
F14.05 Uzunluk ayarla Om ~ 65535m 1000m
F14.06 | Metre basina darbe 0,1 ~ 6553,5 100.0
sayisl
g 0: Durma
F14.07 tJoz:]rllltuk elde edildiginde 0
1: Durdur
F14.08 Say! degerini ayarla 1 ~ 65535 1000
F14.09 | Belinenmis sayma 1 ~ 65535 1000
degeri
F14.10 Uyandirma frekansi Hareketsiz frekans (F14.12) ~ Fmax 0.00Hz
F14.11 Uyanma gecikme siresi | 0.0 ~ 6000.0 0.0s
F14.12 Hareketsiz frekans 0.00 ~ Uyandirma frekansi 0.00Hz




F14.13 Uyuyan gecikme suresi 0.0 ~ 6000.0 0.0s
0 : Frekans
F14.14 Uyandirma modu segimi 0
1: Basing
0 : Frekans
F14.15 Uyusukluk modu segimi 0
1: Basing
B I rler basama g : basing geri bildirimi
0:All
1:A12
2 : DI7 / HI nabiz girisi
F14.16 Ger|l|n] geri besleme 3:AI3 0
kaynagi
ve Onlar basama §i : basing uyku modu
0: Olumlu yén, buyuk baskida uyusukluk ve
kuglk baskida uyanma
1: Negatif yon, kiiglik basingta uyusukluk ve
blyuk basingta uyanma
F14.17 Uyandirma basinci 0.0% ~ Dormansi baskisi % 10.0
F14.18 Dormansi basinci Uyandirma basinci ~ % 100.0 % 50.0
F15 Grubu: Haberlesme Parametreleri
0 : 4800bps
1:9600b/s
2 :19200bps
F15.00 Baud hizi 1
3 : 38400bps
4:57600b/sn
5:115200bps
RTU igin kontrol yok, veri formati (1-8-N-2)
1: Eslik kontrolii bile, RTU igin veri formati
(1-8-E-1)
B Veri format 2: Tek Parite kontrolli, RTU igin veri formati 0
(1-8-0-1)
3: Kontrol yok, RTU igin veri formati (1-8-N-
1
F15.02 Yerel adres 1 ~ 247 0: Yayin adresi 1
F1503 | Haberlesme zaman 0,0 ~ 60,0 sn 0.0s
asimi
F15.04 Tepki zaman gecikmesi 0 ~ 200ms 1ms
Slave basgi 0: inverter slavedir
F15.05 0
Haberlesme Modu 1: inverter ana
Master Haberlesme 0: Frekansi ayarla
F15.06 0
Veri génderme 1: Akim kosu frekansi
Haberlesme hatasi oldu 0 : Gerl donilg yok
F15.07 qunda mesai dénisii 1
gu ) usu 1:Doénlsg




0 : Olumlu ve olumsuz

F15.08 U grubu doénis degeri 0
1: Mutlak deger
Grup F16 Tuslari ve Tus Takimi Parametrelerinin Gosterimi
0: Islev yok
1: Jog
F16.00 MF.K anahtar ayari 2: lleri / Geri gegis 1
3: Calistir komut kaynaklari kaydirildi
4: Jog Geri
Uni t 'nin haneli: DUR / SIL tusunun islevi
segimi
0 : STOP / RESET tusunun durdurma iglevi
sadece klavye isletim modunda gegerlidir
1: STOP /RES tusunun durdurma
islevi herhangi bir islem modunda gegerlidir
ve Onlar basama §i: Hiz gostergesi
(U00.05)
F16.01 Klavye islemi biry 0: Gergek hiza gére 001
1: Frekansi hiz katsayisi ile ¢carpin(F16.11)
YU zler basama gi: Ondalik basamaklar
0: Ondalik basamak yok
1: Bir ondalik basamak
2: Iki ondalik basamak
3: Ug ondalik basamak
0: Kilitli degil
1: Tam kilitli
2: RUN diginda kilitli tuglar,
F16.02 | Anahtar kilitli segenegi 0
STOP /RST
3: STOP / RST diginda kilitli tuglar
4: >> diginda kilitli tuglar
LED, kosu durumunda 1
F16.03 ayar parametresini 0 ~ 99 (U00.00 ~ U00.99'a karsilik gelir) 0
gOruntulendi
LED, calisma
F16.04 | durumundaayar2de | o __ o9 j0000 ~ U00.99'a karsilik gelir ) 6
gosterilen parametreleri
gOsterir
LED, kosu durumunda 3
F16.05 ayar parametresini 0 ~ 99 (U00.00 ~ U00.99'a karsilik gelir) 3
gOruntulendi
LED, kosu durumunda 4
F16.06 ayar parametresini 0 ~ 99 (U00.00 ~ U00.99'a karsllik gelir) 2
gOsterir
Durma durumunda 1
F16.07 ayarini gésteren LED 0 ~ 99 (U00.00 ~ U00.99'a karsllik gelir) 1

parametreleri




LED, durma durumunda

F16.08 ayar 2'de gosterilen 0 ~ 99 (U00.00 ~ U00.99'a karsilik gelir ) 6
parametreleri
LED, durma durumunda

F16.09 3 ayar parametresini 0 ~ 99 (U00.00 ~ U00.99'a karsilik gelir ) 15
gosterir
Durma durumunda 4

F16.10 ayar parametresini 0 ~ 99 (U00.00 ~ U00.99'a karsllik gelir) 16
gOsteren LED

F16.11 Hiz gostergesi katsayisi 0,00 ~ 100.00 1.00
Gl¢ gostergesi _ 0 %

Fi6.12 katsayisi 0.0 ~300,0% 100.0
U00.00 ve U00.01

F16.13 arasindaki etkinlestirme 0,00 Hz ~ 5,00 Hz 0.10Hz
farki araligi

F17 Grubu Kullanici Tanimli Ekran Parametreleri

Fi7.00 | Kullanici tamimiiekran 1 5 0 ~ 4999 00,03
parametresi 0

F17.01 Kullanici tammll ekran 00.00 ~ 49.99 01.01
parametresi 1

F17.02 Kullanici tammll ekran 00.00 ~ 49.99 01.02
parametresi 2

F17.03 Kullanici tammll ekran 00.00 ~ 49.99 01.08
parametresi 3

F17.04 Kullanici tammll ekran 00.00 ~ 49.99 01.09
parametresi 4

F17.05 Kullanici tammll ekran 00.00 ~ 49.99 02.00
parametresi 5

F17.06 Kullanici tammll ekran 00.00 ~ 4999 02.01
parametresi 6

Fi7.07 | Kullanici tamimiiekran | 5 5 49 .99 02.12
parametresi 7

Fi7.0g | Kullanicitanimliekran | g4 o ~ 49 99 03.00
parametresi 8

F17.09 Kullanici tammll ekran 00.00 ~ 49.99 03.01
parametresi 9

Fi7.10 | Kullanicitamimiiekran | 45 5 - 49 .99 04.00
parametresi 10

Fi7.41 | Kullanicitamimiiekran = 5 0 - 49 .99 04.01
parametresi 11

F17.12 Kullanici tammll ekran 00.00 ~ 4999 04.02
parametresi 12

F17.13 Kullanici taplmll ekran 00.00 ~ 49.99 04.03
parametresi 13

F17.14 | Kullanicitanimliekran g4 6 49 g9 05.02
parametresi 14

F17.15 Kullanici taplmll ekran 00.00 ~ 4999 08.01
parametresi 15

F17.16 Kullanici tanimli ekran 00.00 ~ 4999 08.02

parametresi 16




F17.17 | Kullanicitanimiiekran 1 5 5 - 4999 08.03
parametresi 17
Fi7.1g | Kullanicitanimiiekran | 5 65 4999 08.04
parametresi 18
Fi7.09 | Kullanicitamimiiekran | g4 o~ 49 g9 08.05
parametresi 19
F17.20 Kullanici taljlmll ekran 00.00 ~ 49 99 08.30
parametresi 20
Fi7.1 | Kullanicitamimliekran g4 6 49 99 11.10
parametresi 21
F17.22 | Kullanicitanimliekran | g4 o~ 49 99 13.00
parametresi 22
F17.23 Kullanici taljlmll ekran 00.00 ~ 49 99 13.01
parametresi 23
F17.24 Kullanici taljlmll ekran 00.00 ~ 49.99 13.02
parametresi 24
Fi7.25 | Kullanicitanimliekran | g4 6 ~ 49,99 13,08
parametresi 25
F17.26 Kullanici taljlmll ekran 00.00 ~ 49.99 13.09
parametresi 26
F17.27 Kullanici taljlmll ekran 00.00 ~ 49.99 00.00
parametresi 27
F17.28 Kullanici taljlmll ekran 00.00 ~ 49.99 00.00
parametresi 28
F17.29 Kullanici taljlmll ekran 00.00 ~ 49.99 00.00
parametresi 29
F22Group: Sanal G/ C
Sanal VDI1
F22.00 terminalinin iglev F04.00 fonksiyon kodu ile ayni 0
segimi
Sanal VDI2
F22.01 terminalinin iglev F04.00 fonksiyon kodu ile ayni 0
secimi
Sanal VDI3
F22.02 terminalinin islev F04.00 fonksiyon kodu ile ayni 0
secimi
Sanal VDI4
F22.03 terminalinin islev F04.00 fonksiyon kodu ile ayni 0
secimi
Sanal VDI5
F22.04 terminalinin islev F04.00 fonksiyon kodu ile ayni 0
segimi
(VvDI5, VDI4, VDI3. VDI2, VDI1)
0: VDI
Sanal VDI Sl o
F22.05 | terminallerinin gecerli G;gerl|llg| virual baglidir VDOx adli kullanicini 00000
durum ayar modu ndurum
1: F22.06 islev koduyla ayarlanan VDI'nin
gecerliligi
(VvDI5, VDI4, VDI3. VDI2, VDI1)
F22.06 Sanal VDI terminal 0: Gegersiz 00000

durumu ayarlari

1: Gegerli




Sanal VDOL1 terminal

0 : Fizige DIX kisa devre

F22.07 cikisinin fonksiyon 0 A
segimi Diger : F05.00 fonksiyon kodu ile ayni
Sanal VDO2 terminal 0 : Fizige DIX kisa devre

F22.08 cikisinin fonksiyon 0 A
secimi Diger : F05.00 fonksiyon kodu ile ayni
Sanal VDOS3 terminal 0 : Fizige DIX kisa devre

F22.09 cikisinin fonksiyon 0 A
segimi Diger : F05.00 fonksiyon kodu ile ayni
Sanal VDO4 0 : Fizige DIX kisa devre

F22.10 terminalleri gikisinin 0 A
islev secimi Diger : F05.00 fonksiyon kodu ile ayni
Sanal VDOS5 terminal 0 : Fizige DIX kisa devre

F22.11 cikisinin fonksiyon 0 A
segimi Diger : F05.00 fonksiyon kodu ile ayni

Fo212 | Sanal VDO1 aikis 0.0s ~ 6000.0s 00s | a
gecikme siresi

F22.13 | Sanal VDO2 gikig 0.0s ~ 6000.0s 00s | a
gecikme siresi

F22.14 | SanalVDOS cikis 0.0s ~ 6000.0s 00s | a
gecikme siresi

Fo215 | Sanal VDO4 cikig 0.0s ~ 6000.0s 00s |a
gecikme siresi

F22.16 | Sanal VDOS gikig 0.0s ~ 6000.0s 00s | a
gecikme siresi

VDO5, VDO4, VD03, VD02, VDO1

VDO ¢ikis terminali

F22.17 pozitif ve negatif 0: Olumlu mantik 00000 A
mantik

1: Olumsuz mantik
Grup U00 Durum izleme

U00.00 Kosu frekansi 0.00 ~ Fup 0.00Hz | ©

U00.01 Frekansi ayarla 0,00 ~ Fmax 0.00Hz | ©

U00.02 Cikig gerilimi 0 ~ 660V 0.0v O]

U00.03 Cikis akimi 0.0 ~ 3000.0A 0,0A O

U00.04 | Cikis guci -3000.0 ~ 3000.0kW 0.0kw | ©
Tahmini Motor

U00.05 0 ~ 60000 rpm Orpm O]
hiz

U00.06 Otobus gerilimi 0 ~ 1200V ov

U00.07 | Senkron Frekans 0.00 ~ Fup 0.00Hz

U00.08 Plc adim 1~15 1
Programin Galisma - 0.0s

U00.09 Siiresi 0,0 ~ 6000,0 s (s) ) O)

U00.10 | PID seti 0 ~ 60000 0

U00.11 | PID geri bildirimi 0 ~ 60000 0

uoo.12 | D't ~ DiSdiital girig DI5 DI4 DI3 DI2 DI1 00000 | ©

terminalinin durumu




D16 ~ DI7 dijital giris

U00.13 L DI7 DI6 00
terminalinin durumu
Dijital ¢ikisin durumu
U00.14 R2R1Y2Y1 0000
terminal
U00.15 | Al1 girisi % 0.0 ~ % 100.0 % 0.0
U00.16 Al2 girisi % 0.0 ~ % 100.0 % 0.0
U00.17 Al3 girisi -100.0 ~% 100.0 % 0.0
uoo.1g | Tus takimi o % 0.0 ~ % 100.0 % 0.0
potansiyometre girigi
U00.19 | HI girisi 0,00 ~ 100,00kHz O'OSkH
U00.20 AO1 gikisi % 0.0 ~ % 100.0 % 0.0
U00.21 AO2 gikisi % 0.0 ~ % 100.0 % 0.0
u00.22 HO cikisi 0,00 ~ 100,00kHz O'OSkH
U00.23 | inverter sicakhig -40.0 °C ~ 120.0 °C 0.0°C
uU00.24 Birikmeli agilis zamani 0 ~ 65535min Od2k|k
U00.25 | Birikmeli galisma siresi 0 ~ 6553.5 dk 0.0min
Birikimli acilis
U00.26 0 ~ 65535h Oh
zaman
u00.27 Kimulatif galisma siresi | 0 ~ 65535h Oh
U00.28 Sayim degeri 0 ~ 65535 0
U00.29 Uzunluk degeri 0 ~ 65535m Om
o om/
U00.30 Dogrusal hiz 0 ~ 65535m / dak dk
U00.31 Cikis tork % 0.0 ~ % 300.0 % 0.0
uo0.32 | PTC motor sicakiik -40 °C ~ 200 °C 0°C
tespiti
Kodlayici tarafindan
U00.33 tespit edilen hiz 0 ~ 60000 rpm Orpm
u00.34 | Enkodersatir .| 0~e5535 0
numarasinin izlenmesi
U00.35 P ower tiketimi 0 ~ 65535kWh OkWh
voo.3e | VDIt ~ VDIS giris VDI5 VDI4 VDI3 VDI2 VDI1 00000
durumu
uoo.37 | VDOL ~ VDOSCikis VDO5 VDO4 VDO3 VDO2 VDO1 00000
durumu
Yiksek hizli puls X7 veya
U00.38 | genisletme karti monitérii | 0 ~ 65535 0
satir numarasi
Grup U01 Ariza Kaydi
U01.00 | En son hatanin kodu Err00 : Hata yok 0




Err01 :

Hizlanma agiri akim

Err02

: Yavaslama agsiri akim

Err03 :

Sabit hizda asir akim

Err04 :

Hizlanma asgiri gerilimi

Err05

. Asirt Gerilim

Err06 :

Sabit hizda asin gerilim

Err07

: Veriyolu dusik voltaji

Err08 :

Kisa devre

Err09 :

Glg girisi faz kaybi

Errl0

: GUg cikisi faz kaybi

Errll

: Motor asir yiku

Errl2:

Inverter asir yuku

Errl3:

Harici ekipman hatasi

Errl4 :

Modl agiri isinmasi

Errl5:

EEPROM okuma / yazma hatasi

Errl6:

Motor otomatik ayari iptal edildi

Errl7 :

Motor otomatik ayarlama hatasi

Errl8:

Hata

Haberlesme mesai

Errl9:

PID geri besleme kaybi

Err20:

Ulasildi

Surekli galisma suresi

Err21:

Parametre ylikleme hatasi

Err22:

Parametre indirme hatasi

Err23:

Frenleme Unitesi hatasi

Err24 :

Modiil sicaklik algilama

baglantisinin kesilmesi

Err25: YUk O oluyor

Err26 :

Dalgali akim siniri hatasi

Err27 :
kapali

invertdr yumusak baslatma rolesi

Err28 :

uyumlu

EEPROM versiyon oldugu degil

Err29:

Anlik asiri akim

Err30:

Anlik asiri gerilim

Err39:

PTC motor sicakligi cok yiiksek

Err40 :

Ayar iglem slresi biter

Err41: Asin yuk uyarisi

uo01.01

Kosu frekansi

0.00 ~ Fup

0.00Hz




en son hata ne zaman

olustu

U01.02

Cikis akimi zaman

son hata olustu

0.0 ~ 3000.0A

0,0A

U01.03

Bara voltaji ne zaman

son hata olustu

0 ~ 1200V

ov

u01.04

Kimdalatif galigma siresi
en son hata ne zaman

olustu

0 ~ 65535h

Oh

U01.05

PREV Kodu (geri) acil
hata

U01.00 ile ayni

U01.06

Kosu frekansi

ne zaman pREV (geri) acil
hata

olustu

0.00 ~ Fup

0.00Hz

u01.07

Cikis akimi ne zaman

pREV (geri) acil ariza
olustu

0.0 ~ 3000.0A

0,0A

u01.08

Bara voltaji ne zaman

pREYV (geri) acil ariza
olustu

0 ~ 1200V

ov

U01.09

Kumdlatif galigma suresi

ne zaman pREV (geri) acil
hata

olustu

0 ~ 65535h

Oh

U01.10

PREV Oncesi (geri) acil
hata

kod

U01.00 ile ayni

u01.11

Kosu frekansi

ne zaman once-pREV
(geri) ious

hata olustu

0.00 ~ Fup

0.00Hz

u01.12

Cikis akimi ne zaman

pREYV 6ncesi (geri) acil
hata

olustu

0.0 ~ 3000.0A

0,0A

U01.13

Bara voltaji ne zaman

pREV 6ncesi (geri) acil
hata

olustu

0 ~ 1200V

ov

u01.14

Kiumdalatif galigma siresi

ne zaman 6nce-pREV
(geri) ious

hata olustu

0 ~ 65535h

Oh




PREV (geri) 3 farkll hata

U01.15 i U01.00 ile ayni Err00
kategorisi

o116 | PREV (ger) 4farkiihata | )51 59 jj6 ayn Err00
kategorisi

uo1.17 | PREV (geri) 5 hata U01.00 ile ayni Err00
kategorisi

vor1g | PREV (geri) 6farklhata | ;)1 16 g ayny Err00
kategorisi

vor.1g | PREV (geri) 7farklthata ;)1 16 g ayny Err00
kategorisi

uo.20 | PREV (ger)ious8hata ;)1 16 jig ayny Err00
kategorisi

uor21 | PREV (geri) Ofarklhata |1 16 g ayny Err00
kategorisi

uo1.22 | PREV (geri) 10farkihata )1 16 g ayny Err00
kategorisi

uo1.23 | PREV (geri)ious 11 arza | ;)1 16 g ayny Er00
kategorisi

U01.24 | PREV (geri) 12 ariza turu U01.00 ile ayni Err00

uo1.2s | PREV (geri)ious 13arza | ;)1 16 g ayny Er00

kategorisi




